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รายละเอยีดของรายวิชา 
 

วิทยาลยั/คณะ  วิทยาลยัวิศวกรรมศาสตร์  ภาควิชา  วิศวกรรมเคร่ืองกล 
หลกัสูตร วิศวกรรมศาสตรบณัฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ฉบบัปี พ.ศ. 2564 

หมวดท่ี 1  ข้อมูลท่ัวไป 
 

MEN435  ระบบพลวตัและการควบคุม 3 (3-0-6) 
  (Dynamic Systems and Control)   
วิชาบงัคบัร่วม  -   
วิชาบงัคบัก่อน  -   
ภาคการศึกษา  1/2568   
กลุ่ม  01   
ประเภทของวิชา  วิชาปรับพื้นฐาน   
  วิชาศึกษาทัว่ไป   
  วิชาเฉพาะ   
  วิชาเลือกเสรี   
อาจารยผ์ูรั้บผิดชอบ อ. เอกณรงค ์    ใจยงค ์  อาจารยป์ระจ า   
อาจารยผ์ูส้อน อ. เอกณรงค ์    ใจยงค ์  อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
สถานท่ีสอน   ในท่ีตั้ง  นอกท่ีตั้ง 
วนัท่ีจดัท า 18 สิงหาคม 2568     
 

หมวดท่ี 2 วัตถุประสงค์ของรายวิชาและส่วนประกอบของรายวิชา 
 

1. วัตถุประสงค์ของรายวิชา 
1) เพื่อใหน้กัศึกษามีความรู้ในการใชส้มการอนุพนัธ์เชิงเส้นและทฤษฎีระบบควบคุมเชิงเส้นส าหรับ

จ าลอง ศึกษา วิเคราะห์ และควบคุมระบบพลวตัหลายประเภท โดยเนน้ระบบพลวตัทางกล 
 2) เพื่อให้สอดคลอ้งกบัสาระวิชาในกรอบหลกัสูตรมาตรฐานดา้นวิศวกรรมศาสตร์ของส านักงาน
คณะกรรมการอุดมศึกษา 
2. ค าอธิบายรายวิชา  

ทฤษฎีระบบพลวตัเชิงเส้น การวิเคราะห์ทางความถ่ี เวลา และสเตทสเปซ การประยกุตท์ฤษฏีระบบ
พลวตัในการวิเคราะห์ระบบสั่นสะเทือนทางกล และการออกแบบระบบควบคุมป้อนกลบั 
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3. จ านวนช่ัวโมงต่อสัปดาห์ท่ีอาจารย์ให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวิชาการแก่นักศึกษา 

มี .......3........ชัว่โมง/สัปดาห์     e-mail : akenarong@rsu.ac.th 
        Facebook :…………………………… 
        Line :………………………………… 
        อ่ืน ระบุ.............................................. 
 

4. ผลลพัธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (Course Learning Outcomes: CLOs)  :   
    (ส ำหรับหลกัสูตรท่ีใชต้ำมเกณฑม์ำตรฐำนหลกัสูตร พ.ศ. 2565 เท่ำนั้น) 
 
CLO 1) นกัศึกษาสามารถอธิบายและจ าแนกส่วนประกอบต่าง ๆ ของระบบพลวตั   ตลอดจนสามารวิเคราะห์

โครงสร้างของพลวตั โดยใชห้ลกัการทางคณิตศาสตร์ 
CLO 2) สามารถวิเคราะห์และแกไ้ขปัญหาดว้ยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยกุตใ์ชเ้คร่ืองมือท่ี

เหมาะสม เช่นโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
CLO 3) สามารถคิด วิเคราะห์ และแกไ้ขปัญหาดา้นวิศวกรรมไดอ้ยา่งมีระบบ รวมถึงการใชข้อ้มูล

ประกอบการตดัสินใจในการท างานไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 
CLO 4) มีทกัษะในการส่ือสารขอ้มูลทั้งทางการพูด การเขียน และการส่ือความหมายโดยใชส้ัญลกัษณ์ 
CLO 5) มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลำ และควำมรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม 
CLO 6) รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความรับผิดชอบในการท างานตามท่ีมอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ งานกลุ่ม 

สามารถปรับตวัและท างานร่วมกบัผูอ่ื้นทั้งในฐานะผูน้ าและผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ สามารถ
วางตวัไดอ้ยา่งเหมาะสมกบัความรับผิดชอบ 

 
  

หมวดท่ี 3  การพฒันาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
การพฒันาผลการเรียนรู้รายวิชาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละดา้นท่ีมุ่งหวงั   มีดงัต่อไปน้ี 

1. ความรู้  
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

1.1 นกัศึกษาสามารถอธิบายและ
จ าแนกส่วนประกอบต่าง ๆ ของ
ระบบพลวตั   ตลอดจนสามารถ
วิเคราะห์โครงสร้างของพลวตั  
โดยใชห้ลกัการทางคณิตศาสตร์ 

• บรรยายโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดียและ
กระดานประกอบกนั 
กล่าวถึงและทบทวนทฤษฎี

• ประเมินและให้
คะแนน จาก
การบา้นหรือช้ินงาน
ท่ีมอบหมาย 
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ท่ีเก่ียวขอ้ง การน าทฤษฎี
ไปใชใ้นการวิเคราะห์
ระบบพลวตั พร้อมแสดง
ตวัอยา่งประกอบจริง  

• มอบหมายการบา้นหรือ
ช้ินงานใหฝึ้กแกปั้ญหา 

• ประเมินจากาการ
สอบกลางภาค 
สอบปลายภาค ดว้ย
ขอ้สอบ 

 

2.2 สามารถวิเคราะห์และแกไ้ขปัญหา
ดว้ยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการ
ประยกุตใ์ชเ้คร่ืองมือท่ีเหมาะสม 
เช่นโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

• มอบหมายการบา้นหรือ
ช้ินงานใหฝึ้กแกปั้ญหาดว้ย
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

• ประเมินและให้
คะแนน จาก
การบา้นหรือ
ช้ินงานท่ี
มอบหมาย 
 

 
2. ทักษะ 
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

4.2 สามารถคิด วิเคราะห์ และแกไ้ข
ปัญหาดา้นวิศวกรรมไดอ้ยา่งมี
ระบบ รวมถึงการใชข้อ้มูล
ประกอบการตดัสินใจในการ
ท างานไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 

• สอนแบบบรรยายและถาม
ตอบมอบหมายงานท่ี
ส่งเสริมการคิดอยา่งมี
วิจารณญาณท่ีดีและอยา่ง
เป็นระบบ 

• ประเมินและให้
คะแนนจากงานท่ี
มอบหมาย 

• ประเมินผลจากการ
สอบกลางภาคและ
ปลายภาค 

3.1 มีทกัษะในการส่ือสารขอ้มูลทั้ง
ทางการพูด การเขียน และการส่ือ
ความหมายโดยใชส้ัญลกัษณ์ 
 

• มอบหมายงานใหศึ้กษา
คน้ควา้ดว้ยตนเอง จาก 
Website ส่ือการสอน e-
Learning โดยเนน้การ
อา้งอิง จากแหล่งท่ีมา
ขอ้มูลท่ีน่าเช่ือถือ ท า
รายงานและน าเสนอ 

• ประเมินและให้
คะแนนจากการ
น าเสนอ และการถาม
ตอบ 
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3. จริยธรรม 

PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 
(CLOs) 

วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

3.2 มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลำ และ
ควำมรับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม 

• สอดแทรกเน้ือหาดา้น
ความมีวินยั ตรงต่อเวลา 
รับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม 

• สอนแทรกคุณธรรม 
จริยธรรมในระหวา่งท่ีท า
โครงงานโดยการพูดคุยกบั
นกัศึกษา เนน้ความ
รับผิดชอบต่องาน วินยั 
จรรยาบรรณ ความซ่ือสัตย์
ต่อหนา้ท่ีในกลุ่ม ความ
ถ่อมตนและความมีน ้าใจ
ต่อเพื่อนร่วมงาน และ
ความไม่ละโมบ 

• สังเกตพฤติกรรม
การส่งงานจะตอ้ง
เป็นไปตาม
ก าหนดเวลา เพื่อ
ฝึกใหน้กัศึกษา
รับผิดชอบต่องาน 
สามารถท างาน
ร่วมกนั กบัผูอ่ื้น
และมีความตรงต่อ
เวลา 

 
4. ลกัษณะบุคคล 
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

3.2 รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความ
รับผิดชอบในการท างานตามท่ี
มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ งาน
กลุ่ม สามารถปรับตวัและท างาน
ร่วมกบัผูอ่ื้นทั้งในฐานะผูน้ าและ
ผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ 
สามารถวางตวัไดอ้ยา่งเหมาะสม
กบัความรับผิดชอบ 

• สอนแบบบรรยายถามตอบ 
สนบัสนุนใหมี้การ
ปฏิสัมพนัธ์ส่ือสารกนั โดย
มีงานมอบหมายใหท้ า
ร่วมกนั 

• สังเกตพฤติกรรม
และการแสดงออก
ในการมีส่วนร่วม
ในชั้นเรียนของ
นกัศึกษา 

• ประเมินและให้
คะแนนจากงานที่
มอบหมาย 
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หมวดท่ี 4  แผนการสอนและการประเมินผล 
1. แผนการสอน 

สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

1 
 

▪ อธิบายเน้ือหาโดยรวม
ของวิชาการเก็บคะแนน 
ขอ้ตกลง ขอ้ปฏิบติั 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

2 
 

▪ ทบทวนคณิตศาสตร์ 
เมทริกซ์ การแปลงลา
ปลาซ สมการอนุพนัธ์ 
▪ แนวคิดการควบคุมแบบ
ป้อนกลบั 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

3 
 

▪ ฟังกช์นัถ่ายโอน 
▪ แผนภาพกล่อง 
▪ สมการปริภูมิสถานะ 
▪ การออกแบบการ
ควบคุมดว้ยวิธีการ
ป้อนกลบัสถานะ 
▪ การประมาณระบบให้
เป็นเชิงเส้นรอบจุด
สมดุล 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

4 
 

▪ แบบจ าลองทาง
คณิตศาสตร์ของระบบ
พลวตั 
    -ระบบทางไฟฟ้า 
    -ระบบทางกล 
    -ระบบแบบผสมทาง
กลและไฟฟ้า 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

5 
 

▪ การตอบสนองทาง
พลวตัของระบบ 

    -การหาการตอบสนอง

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

ดว้ยการแปลงลาปลาซ 
    -สัญญาณท่ีใชท้ดสอบ
ระบบ 
    -ระบบอนัดบัหน่ึง, 
ระบบอนัดบัสอง
มาตรฐาน 
    -การตอบสนองใน
โดเมนของเวลา 
    -การตอบสนองของ
ระบบอนัดบัสูง 
    -การลดอนัดบั
แบบจ าลอง 

การอภิปราย 

6 
 

▪ ลกัษณะสมบติัของ
ระบบควบคุมป้อนกลบั 

     -เสถียรภาพ 
     -ความไว 
     -การก าจดัผลการ   
รบกวน 
     -ค่าผิดพลาดในสถานะ
อยูต่วั 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

7 
 
▪ การตรวจสอบเสถียรภาพ 

-เกณฑเ์สถียรภาพของ
เร้าธ์ 
-การสร้างตารางเร้าธ์ 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

8 สอบกลางภาค 
9 
 

▪ การวิเคราะห์การ
ตอบสนองเชิงความถี่ 

-การตอบสนองเชิง
ความถี่ 
-แผนภาพโบด 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

10 
 

▪ การวิเคราะห์การ
ตอบสนองเชิง
ความถี่(ต่อ) 

-เกณฑเ์สถียรภาพของ
ไนควิสต ์
-เสถียรภาพสัมพนัธ์ 
-การตอบสนองของ
ระบบวงปิด 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

11 
 
▪ ตวัอยา่งระบบควบคุม
ความเร็วรอบเคร่ืองยนต์
ดว้ยตวัควบคุมพีไอดี 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

12 
 

▪ ตวัอยา่งการออกแบบ
ระบบขบัเคล่ือนรถ
ไฮบริดไฟฟ้าดว้ยมอเตอร์
ไฟฟ้า 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

13 
 

▪ Assignment บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

14 
 

แบบจ าลองทาง
คณิตศาสตร์ของ
เคร่ืองยนตแ์ละการ
ควบคุมเคร่ืองยนต ์

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

15 
 

-น าเสนอ  Assignment 
 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 
 

3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์

16 -ทบทวน บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้ 3 อ. เอกณรงค ์ใจยงค ์
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

  คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

17  สอบปลายภาค 
รวม 45  

 
2. แผนการประเมินผลการเรียนรู้ 

ผลการเรียนรู้ วิธีการประเมินผลการเรียนรู้ สัปดาห์ท่ีประเมิน 
สัดส่วนของการ
ประเมินผล 

1.1, 2.2, 4.2 
 

Active Learning 
สอบกลางภาค 
สอบปลายภาค 

16 
8 

17 

15% 
30% 
40% 

3.1, 3.2 
การเขา้ชั้นเรียน 
การบา้น การมีส่วนร่วม การอภิปราย  

ตลอดภาคการศึกษา 7% 
8% 

 
*****************ข้อตกลงเกณฑ์คะแนนร่วมกันระหว่างผู้สอนและนักศึกษา********************* 

1. ตดั F ท่ี 30% ของสัดส่วนการประเมินผลทั้งหมด 
2. ตดั F ในกรณีท่ีนกัศึกษาสอบปลายภาคไดค้ะแนนไม่ถึงร้อยละ 10 ของคะแนนสอบปลายภาค 
3. ตดั F ในกรณีท่ีนกัศึกษาขาดสอบปลายภาค 
4. นกัศึกษาท่ีเขา้เรียนไม่ถึงร้อยละ 80 จะไม่มีสิทธิสอบปลายภาค 
5. ถา้นกัศึกษาเขา้หอ้งเรียนสายเกิน 30 นาที จะไม่ถูกเช็กช่ือในคาบเรียนนั้น 

************************************************************************************ 
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3. ความสอดคล้อง Course Learning Outcome (CLOs) กบัผลลพัธ์การเรียนรู้ 
       (ส ำหรับหลกัสูตรท่ีใชต้ำมเกณฑม์ำตรฐำนหลกัสูตร พ.ศ. 2565 เท่ำนั้น) 
 

CLOs 1.ควำมรู้ 2.ทกัษะ 3.จริยธรรม 4.ลกัษณะ
บุคคล 

1.1 1.2 2.1 2.2 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 
CLO 1 นัก ศึกษาสามารถอธิบายและจ าแนก
ส่วนประกอบต่าง ๆ ของระบบพลวตั   ตลอดจน
สามารถวิเคราะห์โครงสร้างของพลวตั โดยใช้
หลกัการทางคณิตศาสตร์ 

         

CLO 2 สามารถวิเคราะห์และแกไ้ขปัญหาดว้ย
วิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึงการประยกุตใ์ช้
เคร่ืองมือท่ีเหมาะสม เช่นโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

         

CLO 3 สามารถคิด วิเคราะห์ และแกไ้ขปัญหาดา้น
วิศวกรรมไดอ้ยา่งมีระบบ รวมถึงการใชข้อ้มูล
ประกอบการตดัสินใจในการท างานไดอ้ยา่งมี
ประสิทธิภาพ 

         

CLO 4 มีทกัษะในการส่ือสารขอ้มูลทั้งทางการพูด 
การเขียน และการส่ือความหมายโดยใชส้ัญลกัษณ์ 

         

CLO 5 มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลำ และควำม
รับผิดชอบต่อตนเองและสังคม 

         

CLO 6 รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความรับผิดชอบ
ในการท างานตามท่ีมอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ 
งานกลุ่ม สามารถปรับตวัและท างานร่วมกบัผูอ่ื้น
ทั้งในฐานะผูน้ าและผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ 
สามารถวางตวัไดอ้ยา่งเหมาะสมกบัความ
รับผิดชอบ 

         
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หมวดท่ี 5 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
1. ต าราและเอกสารหลกั 

[1] “Modern Control Engineering”, Katsuhiko Okata, Prentic Hall , 4th edition, 2002. 
[2] “Automotive Control Systems For Engine, Driveling and Vehicle”, U. Kinecke and L. Nielsen, 

Springer, 2nd edition, 2005. 
2. เอกสารและข้อมูลส าคัญ (E-Book) 

 [3]https://www.dropbox.com/scl/fi/iosmxt9qb88ph3pdynzsw/LECTURE_MEN435_VER2.pdf?rl
key=t0kh2dpr72ec3fdqsspqb3bdk&dl=0 

3. เอกสารและข้อมูลแนะน า 
[4] “การควบคุมอตัโนมติั”, สราวุฒิ สุจิตจร, ส านกัพิมพเ์พียร์สัน เอด็ดูชัน่ อินโดไชน่า จ ากดั, 2546. 

หมวดท่ี 6 การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของรายวิชา 
1. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลกระบวนวิชาโดยนักศึกษา 
 กำรประเมินประสิทธิภำพกำรสอนโดยนกัศึกษำ 
 แบบประเมินกระบวนวิชำ 
 กำรสนทนำกลุ่มระหวำ่งผูส้อนและผูเ้รียน 
 กำรสะทอ้นคิด จำกพฤติกรรมของผูเ้รียน 
 ขอ้เสนอแนะผำ่นช่องทำงออนไลน์ ท่ีอำจำรยผ์ูส้อนไดจ้ดัท ำเป็นช่องทำงกำรส่ือสำรกบันกัศึกษำ 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

2. กลยุทธ์การประเมินการจัดการเรียนรู้ 
 แบบประเมินผูส้อน 
 สะทอ้นโดยนกัศึกษำ 
 ผลกำรสอบ 
 กำรทวนสอบผลประเมินผลลพัธ์กำรเรียนรู้ 
 กำรประเมินโดยคณะกรรมกำรก ำกบัมำตรฐำนวิชำกำร 
 กำรสังเกตกำรณ์สอนของผูร่้วมทีมกำรสอน 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

3. กลไกการปรับปรุงการจัดการเรียนรู้ 
 สัมมนำกำรจดักำรเรียนกำรสอน 
 กำรวิจยัในและนอกชั้นเรียน 
 อ่ืนๆ (ระบุ)  ใชผ้ลลพัธ์จำกขอ้ 1. และ 2. ในกำรพิจำรณำปรับเน้ือหำ วิธีกำรสอน  หวัขอ้กำรสอน 

4. กระบวนการทวนสอบผลลพัธ์การเรียนรู้ของกระบวนวิชาของนักศึกษา 
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 มีกำรตั้งคณะกรรมกำรในสำขำวิชำ ตรวจสอบผลกำรประเมินผลลพัธ์กำรเรียนรู้ของนกัศึกษำ โดย
ตรวจสอบขอ้สอบรำยงำน วิธีกำรใหค้ะแนนสอบ และกำรใหค้ะแนนพฤติกรรม 

 กำรทวนสอบกำรใหค้ะแนนกำรตรวจผลงำนของนกัศึกษำโดยกรรมกำรประจ ำภำควิชำและคณะ 
 กำรทวนสอบกำรใหค้ะแนนจำกกำรสุ่มตรวจผลงำนของนกัศึกษำโดยอำจำรย ์หรือผูท้รงคุณวุฒิอ่ืน ๆ  

ท่ีไม่ใช่อำจำรยป์ระจ ำหลกัสูตร 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

5. การด าเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของกระบวนวิชา 
 ปรับปรุงกระบวนวิชำในแต่ละปี ตำมขอ้เสนอแนะและผลกำรทวนสอบตำมขอ้ 4 
 ปรับปรุงกระบวนวิชำในแต่ละปี ตำมผลกำรประเมินผูส้อนโดยนกัศึกษำ 
 อ่ืนๆ (ระบุ) มอบหมำยกำรบำ้นหรือช้ินงำนหรือปัญหำท่ีมีควำมทนัสมยัและสอดคลอ้งกบั

สถำนกำรณ์ท่ีพบไดใ้นภำคอุตสำหกรรม 
 


