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รายละเอยีดของรายวิชา 
 

วิทยาลยั/คณะ  วิทยาลยัวิศวกรรมศาสตร์  ภาควิชา  วิศวกรรมเคร่ืองกล 
หลกัสูตร วิศวกรรมศาสตรบณัฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ฉบบัปี พ.ศ. 2564 

หมวดท่ี 1  ข้อมูลท่ัวไป 
 

MEN401  ปฏิบติัการวิศวกรรมเคร่ืองกล  2 1 (0-3-2) 
  (Mechanical Engineering Laboratory II)   
วิชาบงัคบัร่วม  -   
วิชาบงัคบัก่อน  -   
ภาคการศึกษา  1/2568   
กลุ่ม  11   
ประเภทของวิชา  วิชาปรับพื้นฐาน   
  วิชาศึกษาทัว่ไป   
  วิชาเฉพาะ   
  วิชาเลือกเสรี   
อาจารยผ์ูรั้บผิดชอบ 
 

อ. เอกณรงค ์    ใจยงค ์
อ. พงษศิ์ลป  แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

 อาจารยป์ระจ า 
 

 
 

อาจารยผ์ูส้อน 
 

อ. เอกณรงค ์    ใจยงค ์
อ. พงษศิ์ลป  แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

 อาจารยป์ระจ า 
 

 อาจารยพ์ิเศษ 
 

สถานท่ีสอน   ในท่ีตั้ง  นอกท่ีตั้ง 
วนัท่ีจดัท า 15 สิงหาคม 2568     
 

หมวดท่ี 2 วัตถุประสงค์ของรายวิชาและส่วนประกอบของรายวิชา 
 

1. วัตถุประสงค์ของรายวิชา 
1) เพื่อให้นักศึกษามีประสบการณ์จริงในการทดลอง ระบบควบคุมและเมคาทรอนิกส์ อุปกรณ์

เคร่ืองมือวดั การทดลองระบบนิวเมติก และการทดลองระบบไฮดรอลิก 
2) เพื่อให้สอดคลอ้งกบัสาระวิชาในกรอบหลกัสูตรมาตรฐานดา้นวิศวกรรมศาสตร์   ของส านกังาน

คณะกรรมการอุดมศึกษา 
 



 2 

2. ค าอธิบายรายวิชา  
การศึกษาเชิงทดลองกับชุดทดลองต่าง ๆ ครอบคลุมเน้ือหาทฤษฎีจากวิชาท่ีได้เรียนมา อาทิ การ

ทดลองระบบควบคุมและเมคาทรอนิกส์ อุปกรณ์เคร่ืองมือวดั การทดลองระบบนิวเมติก  การทดลอง
ระบบไฮดรอลิก เป็นตน้ 
 
3. จ านวนช่ัวโมงต่อสัปดาห์ท่ีอาจารย์ให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวิชาการแก่นักศึกษา 

มี .......3........ชัว่โมง/สัปดาห์     e-mail : akenarong@rsu.ac.th 
        Facebook :…………………………… 
        Line :………………………………… 
        อ่ืน ระบุ.............................................. 
 

4. ผลลพัธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (Course Learning Outcomes: CLOs)  :   
    (ส ำหรับหลกัสูตรท่ีใชต้ำมเกณฑม์ำตรฐำนหลกัสูตร พ.ศ. 2565 เท่ำนั้น) 
 
CLO 1) มีความรู้และความเขา้ใจในการใชโ้ปรแกรม คอมพิวเตอร์ในการค านวณท่ีเก่ียวขอ้งกบัระบบควบคุม 
CLO 2) สามารถบูรณาการความรู้พื้นฐานในรายวิชาต่าง ๆ ท่ีเรียน กบัการเรียนในวิศวกรรมเคร่ืองกลได ้
CLO 3) สามารถคิดอยา่งมีวิจารณญาณ และอยา่งเป็นระบบ 
CLO 4) สามารถใชเ้คร่ืองมือการค านวณและเคร่ืองมือทางวิศวกรรม เพื่อประกอบการศึกษาได ้
CLO 5) มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลา และความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม 
CLO 6) สามารถส่ือสารกบักลุ่มคนท่ีหลากหลาย และใชค้วามรู้ในสาขาวิชาชีพมาส่ือสารต่อสังคมได้ 
CLO 7) รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความรับผิดชอบในการท างานตามท่ีมอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ งาน

กลุ่ม สามารถปรับตวัและท างานร่วมกบัผูอ่ื้นทั้งในฐานะผูน้ าและผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ 
สามารถวางตวัได ัอยา่งเหมาะสมกบัความรับผิดชอบ 
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หมวดท่ี 3  การพฒันาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
การพฒันาผลการเรียนรู้รายวิชาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละดา้นท่ีมุ่งหวงั   มีดงัต่อไปน้ี 

1. ความรู้  
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

1.1 มีความรู้และความเขา้ใจในการใช้
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในการ
ค านวณท่ีเก่ียวขอ้งกบัระบบ
ควบคุม 
 

• บรรยายโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย
และกระดานประกอบ
กนั กล่าวถึงและทบทวน
ทฤษฏีท่ีเก่ียวขอ้ง การน า
ทฤษฏีไปใชใ้น
ภาคอุตสาหกรรม และ
สรุปใหเ้ห็นถึงความ
แตกต่างระหวา่งผลลพัธ์
ท่ีไดจ้ากทฤษฏีและ
ผลลพัธ์ท่ีไดจ้ริง  

• มอบหมายการบา้นหรือ
ช้ินงานใหฝึ้กแกปั้ญหา 

• ประเมินและให้
คะแนน  
จากการบา้นหรือ
ช้ินงานท่ี
มอบหมาย 

• ประเมินจากการ 
สอบปลายภาค  

 

1.2 สามารถบูรณาการความรู้พื้นฐาน
ในรายวิชาต่าง ๆ ท่ีเรียน  กบัการ
เรียนในวิศวกรรมเคร่ืองกลได ้

• สอนแบบบรรยายโดยใช้
ปัญหาน าและตามดว้ยการ
แกปั้ญหา ช้ีใหเ้ห็นถึงความ
เช่ือมโยงของรายวิชาท่ี
ศึกษาและวิชาอ่ืน ๆ 

• ประเมินจากการ
สอบถาม หรือ การ
ถามตอบในชั้น  

 
 

 
2. ทักษะ 
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

4.2 สามารถคิดอยา่งมีวิจารณญาณ 
และอยา่งเป็นระบบ 

• สอนแบบบรรยายและถาม
ตอบมอบหมายงานท่ี
ส่งเสริมการคิดอยา่งมี
วิจารณญาณท่ีดีและอยา่ง
เป็นระบบ 

• ป ระ เมิ น แล ะ ให้
คะแนนจากงานท่ี
มอบหมาย 

• ประเมินผลจากการ
สอบปลายภาค 
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2.2 สามารถใชเ้คร่ืองมือการค านวณ
และเคร่ืองมือทางวิศวกรรม เพื่อ
ประกอบการศึกษาได ้

• มอบหมายงานใหศึ้กษา
คน้ควา้ดว้ยตนเอง จาก 
Website ส่ือการสอน e-
Learning โดยเนน้การ
อา้งอิง จากแหล่งท่ีมา
ขอ้มูลท่ีน่าเช่ือถือ 

• ประเมินและให้
คะแนนจากการถาม
ตอบ 

 
 
 
3. จริยธรรม 

PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 
(CLOs) 

วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

3.2 มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลา และ
ความรับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม 

• สอดแทรกเน้ือหาด้าน
ความมีวินัย ตรงต่อเวลา 
รับผิดชอบต่อตนเองและ
สังคม 

• สอนแทรกคุณธรรม 
จริยธรรมในระหวา่งท่ีท า
โครงงานโดยการพูดคุยกบั
นกัศึกษา เนน้ความ
รับผิดชอบต่องาน วินยั 
จรรยาบรรณ ความซ่ือสัตย์
ต่อหนา้ท่ีในกลุ่ม ความ
ถ่อมตนและความมีน ้าใจ
ต่อเพื่อนร่วมงาน และ
ความไม่ละโมบ 

• สังเกตพฤติกรรม
การส่งงานจะตอ้ง
เป็นไปตาม
ก าหนดเวลา เพื่อ
ฝึกใหน้กัศึกษา
รับผิดชอบต่องาน 
สามารถท างาน
ร่วมกนั กบัผูอ่ื้น
และมีความตรงต่อ
เวลา 

 
4. ลกัษณะบุคคล 
PLOs สาระผลลพัธ์การเรียนรู้รายวิชา 

(CLOs) 
วิธีการสอน วิธีการประเมินผล 

3.3 สามารถส่ือสารกบักลุ่มคนท่ี
หลากหลาย และใชค้วามรู้ใน

• สอดแทรกภาษาองักฤษ
ระหวา่งการสอน  

• ประเมินและให้
คะแนนจากงานที่
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สาขาวิชาชีพมาส่ือสารต่อสังคม
ได ้

• มอบหมายโจทยปั์ญหากบั
นกัศึกษา และสร้างบทบาท
สมมติใหน้กัศึกษาเป็น
ผูช่้วยสอน โดยมีอาจารย์
ดูแล 

มอบหมาย 

3.2 รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความ
รับผิดชอบในการท างานตามท่ี
มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ งาน
กลุ่ม สามารถปรับตวัและท างาน
ร่วมกบัผูอ่ื้นทั้งในฐานะผูน้ าและ
ผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ 
สามารถวางตวัได ัอยา่งเหมาะสม
กบัความรับผิดชอบ 

• สอนแบบบรรยายถามตอบ 
สนบัสนุนใหมี้การ
ปฏิสัมพนัธ์ส่ือสารกนั โดย
มีงานมอบหมายใหท้ า
ร่วมกนั 

• สังเกตพฤติกรรม
และการแสดงออก
ในการมีส่วนร่วม
ใน ชั้ น เรี ยน ของ
นกัศึกษา 
 

 
 
 

หมวดท่ี 4  แผนการสอนและการประเมินผล 
1. แผนการสอน 

สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

1 
 

จุดประสงคร์ายวิชา 
เน้ือหาโดยรวม 
การเก็บคะแนน  
ขอ้ตกลงส าหรับการเรียน 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

2 
 

-อุปกรณ์การวดัและ
ควบคุมในระบบควบคุม
และเมคาทรอนิกส์ 

 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

3 
 

-ระบบมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรงและ
แบบจ าลองระบบพลวตั 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

4 
 

การทดลองควบคุมแกน
ใบพดั 
-การเขียน
โปรแกรมควบคุมแบบวง
เปิด 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

5 
 

การทดลองควบคุมแกน
ใบพดั 
-การเขียนโปรแกรมการ
ควบแบบ P 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

6 
 

การทดลองควบคุมแกน
ใบพดั 
-การเขียนโปรแกรมการ
ควบคุมแบบ PI 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

7 
 

การทดลองควบคุมแกน
ใบพดั 
-การเขียนโปรแกรมการ
ควบคุมแบบ PID 

บรรยายตามเน้ือหาโดยใช้
คอมพิวเตอร์มลัติมีเดีย 
การเขียนกระดาน และ
การอภิปราย 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

8 สอบกลางภาค 
9 
 

การศึกษาอุปกรณ์ควบคุม 1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

10 
 

วงจรนิวแมติกส์พื้นฐาน 
 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

11 
 

การประยกุตใ์ชง้านวงจร
นิวแมติกส์ 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

12 
 

โครงสร้างและการท างาน
ของเคร่ืองควบคุมแบบ
โปรแกรม 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

13 
 

การควบคุมใหเ้คร่ือง
ควบคุมแบบโปรแกรม
ท างาน 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

14 
 

การใชเ้คร่ืองควบคุมแบบ
โปรแกรมร่วมกบัวงจร
นิวแมติกส์พื้นฐาน 1 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 
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สัปดาห์
ท่ี 

หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

15 
 

การใชเ้คร่ืองควบคุมแบบ
โปรแกรมร่วมกบัวงจร
นิวแมติกส์พื้นฐาน 2 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

16 
 

การใชเ้คร่ืองควบคุมแบบ
โปรแกรมร่วมกบัการ
ประยกุตใ์ชง้านวงจรนิว
แมติกส์ 

1.บรรยายเน้ือหาโดย 
 - ใชค้อมพิวเตอร์  
 - การเขียนกระดาน 
 - มลัติมีเดีย 
 - สาธิต 
2.ใหน้กัศึกษาทดลองดว้ย
ชุดทดลอง 

3 อ. เอกณรงค ์ ใจยงค ์
อ.พงษศิ์ลป แกว้รัตนศรีโพธ์ิ 

17  สอบปลายภาค 
รวม 45  

 
2. แผนการประเมินผลการเรียนรู้ 

ผลการเรียนรู้ วิธีการประเมินผลการเรียนรู้ สัปดาห์ท่ีประเมิน 
สัดส่วนของการ
ประเมินผล 

1.1, 1.2, 4.2, 
2.2 
 

การท าการบา้น  รายงานการทดลอง 
การสอบปลายภาค 

1-7, 8-16 
17 

60% 
30% 

3.2, 3.3 
การเขา้ชั้นเรียน, การมีส่วนร่วมใน
การทดลองและการอภิปราย, การ
เสนอความคิดเห็นในชั้นเรียน 

ตลอดภาคการศึกษา 10% 
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3. ความสอดคล้อง Course Learning Outcome (CLOs) กบัผลลพัธ์การเรียนรู้ 
       (ส ำหรับหลกัสูตรท่ีใชต้ำมเกณฑม์ำตรฐำนหลกัสูตร พ.ศ. 2565 เท่ำนั้น) 
 

CLOs 1.ควำมรู้ 2.ทกัษะ 3.จริยธรรม 4.ลกัษณะ
บุคคล 

1.1 1.2 2.1 2.2 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 
CLO1มีความรู้และความเขา้ใจในการใช้
โปรแกรม คอมพิวเตอร์ในการค านวณท่ีเก่ียวขอ้ง
กบัระบบควบคุม 

         

CLO 2 สามารถบูรณาการความรู้พื้นฐานใน
รายวิชาต่าง ๆ ท่ีเรียน กบัการเรียนใน
วิศวกรรมเคร่ืองกลได ้

         

CLO 3 สามารถคิดอยา่งมีวิจารณญาณ และอยา่ง
เป็นระบบ 

         

CLO 4 สามารถใชเ้คร่ืองมือการค านวณและ
เคร่ืองมือทางวิศวกรรม เพื่อประกอบการศึกษาได ้

         

CLO 5 มีระเบียบ วินยั ตรงต่อเวลา และความ
รับผิดชอบต่อตนเองและสังคม 

         

CLO 6 สามารถส่ือสารกบักลุ่มคนท่ีหลากหลาย 
และใชค้วามรู้ในสาขาวิชาชีพมาส่ือสารต่อสังคม
ได ้

         

CLO 7 รู้จกับทบาท หนา้ท่ี และมีความรับผิดชอบ
ในการท างานตามท่ีมอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ 
งานกลุ่ม สามารถปรับตวัและท างานร่วมกบัผูอ่ื้น
ทั้งในฐานะผูน้ าและผูต้ามไดอ้ยา่งมี ประสิทธิภาพ 
สามารถวางตวัได ัอยา่งเหมาะสมกบัความ
รับผิดชอบ 

         
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หมวดท่ี 5 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
1. ต าราและเอกสารหลกั 

[1] K. Ogata., “Modern Control Engineering.” 2nd Edition, Prentice-Hall international., Inc 1990. 
[2] ถาวร เบญจนราสุทธ์ิ., “การออกแบบระบบควบคุม.” พิมพค์ร้ังท่ี 1, สาขาวิชาการวดัและระบบ

ควบคุม  สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั. 
[3] พงษ์ศิลป แก้วรัตนศรีโพธ์ิ , “การควบคุมระบบนิวแมติกสไฟฟ้าด้วยเคร่ืองควบคุมแบบ

โปรแกรม(เอกสารประกอบการสอน)” สาขาวิชาเคร่ืองกล วิทยาลยัวิศวกรรม, มหาวิทยาลยัรังสิต.  
[4] พงษ์ศิลป แก้วรัตนศรีโพธ์ิ, “การทดลองระบบนิวแมติกสไฟฟ้า(เอกสารประกอบการสอน)” 

สาขาวิชาเคร่ืองกล วิทยาลยัวิศวกรรม, มหาวิทยาลยัรังสิต.  
2. เอกสารและข้อมูลส าคัญ (E-Book) 
3. เอกสารและข้อมูลแนะน า 

[5] Pittman Servo Motor Application Notes, Ametek Inc. 
หมวดท่ี 6 การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของรายวิชา 

1. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลกระบวนวิชาโดยนักศึกษา 
 กำรประเมินประสิทธิภำพกำรสอนโดยนกัศึกษำ 
 แบบประเมินกระบวนวิชำ 
 กำรสนทนำกลุ่มระหวำ่งผูส้อนและผูเ้รียน 
 กำรสะทอ้นคิด จำกพฤติกรรมของผูเ้รียน 
 ขอ้เสนอแนะผำ่นช่องทำงออนไลน์ ท่ีอำจำรยผ์ูส้อนไดจ้ดัท ำเป็นช่องทำงกำรส่ือสำรกบันกัศึกษำ 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

2. กลยุทธ์การประเมินการจัดการเรียนรู้ 
 แบบประเมินผูส้อน 
 สะทอ้นโดยนกัศึกษำ 
 ผลกำรสอบ 
 กำรทวนสอบผลประเมินผลลพัธ์กำรเรียนรู้ 
 กำรประเมินโดยคณะกรรมกำรก ำกบัมำตรฐำนวิชำกำร 
 กำรสังเกตกำรณ์สอนของผูร่้วมทีมกำรสอน 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

3. กลไกการปรับปรุงการจัดการเรียนรู้ 
 สัมมนำกำรจดักำรเรียนกำรสอน 
 กำรวิจยัในและนอกชั้นเรียน 
 อ่ืนๆ (ระบุ)  ใชผ้ลลพัธ์จำกขอ้ 1. และ 2. ในกำรพิจำรณำปรับเน้ือหำ วิธีกำรสอน  หวัขอ้กำรสอน 
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4. กระบวนการทวนสอบผลลพัธ์การเรียนรู้ของกระบวนวิชาของนักศึกษา 
 มีกำรตั้งคณะกรรมกำรในสำขำวิชำ ตรวจสอบผลกำรประเมินผลลพัธ์กำรเรียนรู้ของนกัศึกษำ โดย

ตรวจสอบขอ้สอบรำยงำน วิธีกำรใหค้ะแนนสอบ และกำรใหค้ะแนนพฤติกรรม 
 กำรทวนสอบกำรใหค้ะแนนกำรตรวจผลงำนของนกัศึกษำโดยกรรมกำรประจ ำภำควิชำและคณะ 
 กำรทวนสอบกำรใหค้ะแนนจำกกำรสุ่มตรวจผลงำนของนกัศึกษำโดยอำจำรย ์หรือผูท้รงคุณวุฒิอ่ืน ๆ  

ท่ีไม่ใช่อำจำรยป์ระจ ำหลกัสูตร 
 อ่ืนๆ (ระบุ) ................................ 

5. การด าเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของกระบวนวิชา 
 ปรับปรุงกระบวนวิชำในแต่ละปี ตำมขอ้เสนอแนะและผลกำรทวนสอบตำมขอ้ 4 
 ปรับปรุงกระบวนวิชำในแต่ละปี ตำมผลกำรประเมินผูส้อนโดยนกัศึกษำ 
 อ่ืนๆ (ระบุ) มอบหมำยกำรบำ้นหรือช้ินงำนหรือปัญหำท่ีมีควำมทนัสมยัและสอดคลอ้งกบั

สถำนกำรณ์ท่ีพบไดใ้นภำคอุตสำหกรรม 
 


