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รายละเอยีดของรายวชิา 
 

วทิยาลยั/คณะ วิศวกรรมชีวการแพทย ์   
หลกัสูตร วิศวกรรมศาสตรบณัฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมชีวการแพทย ์
 

หมวดที่ 1  ข้อมูลท่ัวไป 
 

BME 227 ช่ือวิชาภาษาไทย  ดิจิทลัอิเลก็ทรอนิกส์และการใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ 3 (2-3-6) 
 ช่ือวิชาภาษาองักฤษ    Digital Electronics and Microcontroller   
วิชาบงัคบัร่วม -   
วิชาบงัคบัก่อน -   
ภาคการศึกษา 2/2567   
กลุ่ม 01, 02, 03, 11, 12, 13   
ประเภทของวิชา  วิชาปรับพื้นฐาน   
  วิชาศึกษาทัว่ไป   
  วิชาเฉพาะ   
  วิชาเลือกเสรี   
อาจารยผ์ูรั้บผิดชอบ ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     อาจารยป์ระจ า   
อาจารยผ์ูส้อน  Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     อาจารยป์ระจ า      อาจารยพ์ิเศษ 
 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ    อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ผศ.ดร.จรูญรัตน์  ปริญญาคุปต ์  อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์  อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
อาจารยผ์ูส้อน  Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ    อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
อาจารยผ์ูส้อน  Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ    อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ผศ.ดร.จรูญรัตน์  ปริญญาคุปต ์  อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 
 ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์  อาจารยป์ระจ า  อาจารยพ์ิเศษ 

 

สถานท่ีสอน 4-109  ในท่ีตั้ง  นอกท่ีตั้ง 
วนัท่ีจดัท า 2 มกราคม 2567     
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หมวดที่ 2 วตัถุประสงค์ของรายวิชาและส่วนประกอบของรายวชิา 
1. วตัถุประสงค์ของรายวชิา 

1.1 เพื่อใหน้กัศึกษามีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัอุปกรณ์ดิจิตอลพื้นฐาน 
1.2 เพื่อใหน้กัศึกษามีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัการออกแบบวงจรดิจิตอลขั้นพื้นฐาน  
1.3 เพื่อใหน้กัศึกษามีความรู้ความเขา้ใจเก่ียวกบัการใชง้านของไมโครคอนโทรลเลอร์โดยใชภ้าษาซีใน

การเขียนโปรแกรม 
1.4 เพื่อใหน้กัศึกษามีความรู้ความเขา้ใจ เก่ียวกบัการใชง้านไมโครคอนโทรเลอร์ส าหรับการแสดงผล 
1.5 เพื่อให้นักศึกษามีความรู้ความเขา้ใจ เก่ียวกบัการใชง้านไมโครคอนโทรเลอร์ส าหรับเช่ือมต่อกบั

อุปกรณ์ภายนอกได ้
1.6 เพื่อให้นักศึกษามีความรู้ความเขา้ใจ เก่ียวกบัการใชง้านไมโครคอนโทรเลอร์ส าหรับการควบคุม

พื้นฐานได ้
 
2. ค าอธิบายรายวชิา  
 ระบบตวัเลขและการเขา้รหสั พีชคณิตเพื่อการวิเคราะห์และการสังเคราะห์วงจรตรรกะลอจิก
เกตเบ้้ืองตน้ การวิเคราะห์วงจรคอมบิเนชนัและการประยกุตใ์ชง้าน การเขียนโปรแกรมส าหรับควบคุมการ
ท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ดว้ยภาษาคอมพิวเตอร์การออกแบบระบบไมโครคอนโทรลเลอร์การ
เช่ือมต่อกบัพอร์ตอินพุตและเอาต์พุต การเช่ือมต่อกบัภาคแสดงผล การอินเตอร์รัพต์ วงจรนับและตั้งเวลา 
การ เ ช่ือม ต่อกับพอ ร์ตอนุกรม  การแปลงสัญญาณอนาล็อก เ ป็น ดิ จิตอลการประยุกต์ใช้ง าน
ไมโครคอนโทรเลอร์ส าหรับงานทางดา้นวิศวกรรมชีวการแพทย์์ 
 
3. จ านวนช่ัวโมงต่อสัปดาห์ที่อาจารย์ให้ค าปรึกษาและแนะน าทางวชิาการแก่นักศึกษา 

มี .......6........ชัว่โมง/สัปดาห์     e-mail :…yutpiti@hotmail.com.. 
        Facebook :…ยทุธนา...ปิติธีรภาพ…… 
        Line :………………………………… 
        อ่ืน ระบุTutorial Class  

 
4. ผลลพัธ์การเรียนรู้ของรายวชิา (Course Learning Outcomes: CLOs)  :   
 1) นกัศึกษาสามารถแปลงเลขฐาน และต่อวงจรลอจิกพื้นฐานได ้
 2) สามารถเขียนโปรแกรมผา่นไมโครคอนโทรลเลอร์เพื่อรับค่าจากอุปกรณ์อินพตุและโมดูล
เซ็นเซอร์โดยใชม้าตรฐานการรับส่งขอ้มูลแบบต่าง ๆ 
              3) นกัศึกษาสามารถเขียนโปรแกรมแสดงผลผา่นอุปกรณ์แสดงผลแบบต่างๆได ้ 
 4) นกัศึกษาสามารถใชง้านไมโครคอนทรลเลอร์เพื่อควบคุมการท างานของมอเตอร์ชนิดต่างๆได้
อยา่งถูกตอ้ง 
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หมวดที ่3  การพฒันาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 

การพฒันาผลการเรียนรู้ในมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละดา้นท่ีมุ่งหวงั   มีดงัต่อไปน้ี 
1. คุณธรรม  จริยธรรม  

 ผลการเรียนรู้ วธีิการสอน วธีิการประเมินผล 
1.1,1.2 1) ตระหนกัในคุณค่าและคุณธรรม 

จริยธรรม เสียสละ และซ่ือสตัย์
สุจริต 
2) มีวินยั ตรงต่อเวลา และความ
รับผดิชอบต่อตนเองและสงัคม 
 

1) บรรยาย พร้อมยกตวัอยา่งกรณีศึกษา
เก่ียวกบัประเด็นท่ีเก่ียวขอ้ง  
2) สอนทางออ้มโดยการเขม้งวดเก่ียวกบั
เร่ืองของระเบียบวินยั การตรงต่อเวลา 
ความรับผดิชอบ การท างานเป็นกลุ่ม ใน
การน าเสนอหวัขอ้หนา้ชั้น และการท า
รายงาน หรือดา้นอ่ืนๆ ท่ีเก่ียวขอ้งกบั
เน้ือหา 
3) แทรกคุณธรรม จริยธรรมในระหว่าง
ท่ีท าโครงงานโดยการพดูคุยกบันกัศึกษา 
เนน้ความรับผดิชอบต่องานวินยั 
จรรยาบรรณ ความซ่ือสตัยต่์อหนา้ท่ีใน
กลุ่ม ความมีนา้ใจต่อเพ่ือนร่วมงาน และ 
ความไม่ละโมบ 

1) สงัเกตพฤติกรรมการ 
ส่งงาน จะตอ้งเป็นไปตาม
กาหนดเวลา เพื่อฝึกให้
นกัศึกษารับผิดชอบต่อ
งาน 
2) การท างานท่ีไดรั้บ
มอบหมาย เพื่อฝึกให้
นกัศึกษามีความ
รับผดิชอบต่องานสามารถ
ท างานร่วมกนักบัผูอ่ื้น 
และมีความตรงต่อเวลา 
3) ความรับผดิชอบ ความ 
มีส่วนร่วมในการท างาน 
ร่วมกนัเป็ นกลุ่ม การ 
น าเสนอผลงานและผล 
การจดัท ารายงาน 

2. ความรู้ 
 ผลการเรียนรู้ วธีิการสอน วธีิการประเมินผล 

2.1,2.2 1)มีความรู้และเขา้ใจเก่ียวกับ
หลกัการและทฤษฎีท่ีส าคญัใน
เน้ือหาท่ีศึกษา 

2)  สามารถวิ เคราะห์ปัญหา 
เ ข้ า ใ จ แ ล ะ อ ธิ บ า ย ค ว า ม
ต้องการทางวิศวกรรม ชีว
การแพทย์ รวมทั้ งประยุกต์
ความ รู้  ทักษะ และการใช้
เ ค ร่ื อ ง มือ ท่ี เ ก่ี ย วข้อ งและ
เหมาะสมกบัการแกไ้ขปัญหา 

1. บรรยายโดยใชปั้ญหาน าและตามดว้ย 

การแกปั้ญหา ตามความตอ้งการทาง
วิศวกรรมชีวการแพทย ์รวมทั้งสามารถ
ประยกุตค์วามรู้ ทกัษะ และการใชเ้คร่ืองมือ
ท่ีเก่ียวขอ้งและเหมาะสมกบัการแกไ้ขปัญหา
ในภาคปฏิบติั  
2)มอบหมายงานใหค้น้ควา้เพ่ิมเติม 

3)มอบหมายการบา้นใหฝึ้กแกปั้ญหา 

1. แบบฝึกหดั 

2. ทดสอบยอ่ย 

3. สอบกลางภาค, ปลายภาค 

4. ถาม – ตอบในชั้นเรียน 
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3. ทักษะทางปัญญา 

 ผลการเรียนรู้ วธีิการสอน วธีิการประเมินผล 
3.1,3.4 1) คิดอยา่งมีวิจารณญาณและ

อยา่งเป็นระบบ 

2) สามารถประยกุตค์วามรู้และ
ทกัษะกบัการแกไ้ขปัญหาและ
การท างานจริงทางวิศวกรรมชีว
การแพทยไ์ดอ้ยา่งเหมาะสม 

1)สอนแบบบรรยายและถามตอบ  
2)มอบหมายงานท่ีส่งเสริมการคิดอย่างมี  
วิจารณญาณท่ีดีและอยา่งเป็นระบบ 

1) ประเมินและให ้คะแนน
จากงานท่ี มอบหมาย 2) 
ประเมินผลจากการ สอบ
กลางภาคและปลาย ภาค 

4. ทักษะความสัมพนัธ์ระหว่างบุคคลและความรับผดิชอบ 
 ผลการเรียนรู้ วธีิการสอน วธีิการประเมินผล 

4.1 1) สามารถให้ความช่วยเหลือ
และอ านวยความสะดวกแก่กาน
แก้ปัญหาสถานการณ์ต่างๆใน
กลุ่ม ทั้ งในบทบาทของผู ้น า  
หรือในบทบาทของผูร่้วมทีม 

1) สอนแบบบรรยาย ถามตอบ สนบัสนุน ให้
มีการปฏิสมัพนัธ์ ส่ือสารกนั. ในกลุ่ม โดยมี
งานมอบหมายให ้เป็ นการรายงาน หนา้ชั้น
เรียน 2) สอนโดยวิธีใชโ้ครงงานเป็ นพ้ืนฐาน 
โดยการมอบหมายให้ท างานเป็ นทีม 

1) ประเมินจากการท างาน 
และการปฏิบติังานท่ี ไดรั้บ
การมอบหมายมา ส่ง  
2) ประเมินจากพฤติกรรม 
และการแสดงออกของ 
นกัศึกษาระหว่างท่ี ปฏิบติั
งานเป็ นกลุ่ม 

 
5. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข  การส่ือสาร  และการใช้เทคโนโลยสีารสนเทศ 

 ผลการเรียนรู้ วธีิการสอน วธีิการประเมินผล 
5.1,5.3 1) มีทกัษะในการใชเ้คร่ืองมือท่ี

จ าเป็นท่ีมีอยูใ่นปัจจุบนัต่อการ
ท างานท่ีเก่ียวขอ้งกบัวิศวกรรม
ชีวการแพทย ์
2) สามารถใชภ้าษาและการ
ส่ือสารท่ีเหมาะสมอยา่งมี
ประสิทธิภาพทั้งปากเปล่าและ
การเขียน เลือกใชรู้ปแบบของ
ส่ือการน าเสนออยา่งเหมาะสม 

1) มีการน าSoftware มาใชใ้นการเรียน การ
สอน เพื่อให้นกัศึกษาสามารถใช ้วิเคราะห์
ขอ้มูลได ้
2)สอนโดยวิธีใชก้ารทดลองเป็ นพ้ืนฐาน 
โดยการมอบหมายให้ท างานเป็ นทีม มี การ
สรุปการทดลองและน าเสนอหนา้ชั้น เรียน 

1)ประเมินจากการท างาน 
และการปฏิบติังานท่ี ไดรั้บ
การมอบหมายมา ส่ง  
2) ประเมินจากเลือกใช ้
เคร่ืองมือและการ น าเสนอ
ของนกัศึกษาใน แต่ละกลุ่ม 
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หมวดที่ 4  แผนการสอนและการประเมินผล 
1. แผนการสอน 
 

สัปดาห์ที่ หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

1 
 
 

- Introduction  
- ระบบตวัเลขและรหสั 
ระบบตวัเลข เลขฐานต่างๆ การ
แปลงเลขฐาน ฐาน 10 ลขฐาน
สอง,แปด,สิบหก การค านวณ
ทางคณิตศาสตร์ ของเลขฐาน
ต่างๆ รหสัต่างๆ (C O D E S ) 

บรรยาย 3 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec01 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
Sec03 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
2-3 

 
 

พีชคณิตส าหรับการวิ เคราะห์
และการสังเคราะห์ของวงจร
ตรรกะ 
Basic Gate, พ้ืนฐานของพีชคณิต
บูลีน,  คุณสมบติัและทฤษฏีบท
ข อ ง พี ช ค ณิ ต บู ลี น 
Combinational circuit and 
design 

บรรยาย 6 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec01 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
Sec03 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
4 พ้ื น ฐ า น ก า ร ใ ช้ ง า น

ไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้
งานพอร์ต Input, Output (LED, 
Switch) 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec01 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
Sec03 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
5 การรับค่าจาก Keypad และ

แสดงผลโดยใช ้LCD และ 
OLED และการประยกุตใ์ชง้าน 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec01 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
Sec03 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
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สัปดาห์ที่ หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

6 Analog to Digital converting 
(ADC), OLED (กราฟฟิก, รับค่า
มาแสดงผล) 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
7 การใชง้าน Interrupts 

(อุณหภูมิLm35,  สญัญาณเตือน 
แสง เสียง) 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
8 หลกัการใชง้าน Timer และ 

Counter ใน
ไมโครคอนโทรลเลอร์และการ
ประยกุตใ์ชง้าน (pulse rate…, 
OLED) 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
9 การใชง้าน

ไมโครคอนโทรลเลอร์ส าหรับ
การอินเตอร์เฟส (SPI, I2C, 
UART) โมดูลเซ็นเซอร์ 

บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
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สัปดาห์ที่ หัวข้อ/รายละเอียด 
กจิกรรมการเรียนการสอน 

และส่ือที่ใช้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

ผู้สอน 

           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
10-11 motor, servomotor,Stepping 

motor เซ็นเซอร์วดัความเร็วรอบ 
ลงมือปฏิบติั น าเสนอ ตอบค าถาม 3 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    

          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
12 Data Logger บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    

          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
13-15 โครงงาน บรรยาย ลงมือปฏิบติัโดยใช้

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
15 Sec01 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    

          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
Sec02 ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
           ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ    
Sec03 ผศ.ดร. ยทุธนา  ปิติธีรภาพ     
          ดร.ธเนศ องัศุวฒันากลุ 
          ผศ.ดร.จรูญรัตน ์ ปริญญาคุปต ์

           ผศ.พิชิตพล โชติกลุนนัทน์ 
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2. แผนการประเมินผลการเรียนรู้ 
 

วธีิการประเมินผลการเรียนรู้ สัปดาห์ 
ผลการเรียนรู้ (%) สัดส่วนรวมของ

การประเมินผล 1.2 2.1 2.2 3.1 3.4 4.1 5.1 
การเขา้ชั้นเรียน และการนดัหมายการ
ท าโครงงาน 

1 - 15 5       5 

สอบบรรยาย 6  15 5     20% 
สอบปฏิบติัคร้ังท่ี 1 7   10 5 5   20% 
สอบปฏิบติัคร้ังท่ี 2 12   10 5 5   20% 
การจดัท าโครงงานและการสอบ
โรงงาน 

13,14,15 5 8 8 5 5 2 2 35% 

คะแนนรวมผลการเรียนรู้ 10 23 33 11 13 2 2 100% 
สดัส่วนของการเรียนรู้ 10 56 30 2 2 100% 

 

หมวดที่ 5 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
1. ต าราและเอกสารหลกั 

1. ยทุธนา ปิติธีรภาพ  เอกสารประกอบการสอน รายวิชา EEN227 . การออกแบบวงจรดิจิตอลและวงจรตรรกะ 

2. เอกสารและข้อมูลส าคญั 
- 

3. เอกสารและข้อมูลแนะน า 
1. น.อ. ธวชัชยั  เล่ือนฉวี, พ.ต.อนุรักษ ์ เถ่ือนศิริ. มิตรนราการพิมพ.์ 2527 
2. ณรงค ์ทองฉิม, เจริญ วงศชุ่์มช่วย , ออกแบบไอซีดิจิตอลดว้ย FPGA และ CPLD โดยใชภ้าษา VHDL, ซีเอด็ยเูคชัน่, 2552 
3.  ผศ.ดร. เดชฤทธ์ิ มณีธรรม, คมัภีร์การใชง้าน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ส านกัพิมพ ์: ซีเอด็ยเูคชัน่, บมจ. 
4. มานพ ปักษี, การเขียนโปรแกรม Arduino ขั้นพ้ืนฐาน 
5. Victor P. Nelson, et.al. Digital Logic Circuit Analysis and Design. Prentice Hall Engineering/Science/Mathematics , 1995 
6. Stephen Brown and Zvonko Vranesic. Fundamentals of  Digital Logic with VERILOG Design.  

McGraw-Hill International Edition, 2008 
7. Donald D. Givone. Digital Principles and Design., McGraw-Hill International Edition, 2003 

 
หมวดที่ 6 การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของรายวชิา 

1. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลของรายวชิาโดยนักศึกษา 
การประเมินประสิทธิผลในรายวิชาน้ี ท่ีจดัท าโดยนกัศึกษา ไดจ้ดักิจกรรมในการน าแนวคิด 

และความเห็นจากนกัศึกษา ไดด้งัน้ี  
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1.1 การสนทนากลุ่มระหวา่งผูส้อนและผูเ้รียน 
1.2 การสงัเกตการณ์จากพฤติกรรมของผูเ้รียน 

แบบประเมินผูส้อน และแบบประเมินรายวิชา 

2. กลยุทธ์การประเมินการสอน 
ในการเกบ็ขอ้มูลเพ่ือประเมินการสอน ไดมี้กลยทุธ์ ดงัน้ี 
2.1 เกบ็ขอ้มูลจากผลการสอบยอ่ย สอบกลางภาค และสอบปลายภาค 
2.2 เกบ็ขอ้มูลจากผลการท าโครงงาน 
2.3 การทวนสอบผลประเมินการเรียนรู้ 

3. การปรับปรุงการสอน  
หลงัจากการประเมินการสอนในขอ้2 จึงมีการปรับปรุงการสอน โดยการจดักิจกรรมในการระดมสมอง 

และหาขอ้มูลเพ่ิมเติมในการปรับปรุงการสอน ดงัน้ี 
- สมัมนาการจดัการเรียนการสอน 

- การจดัท าคลงัขอ้มูลเอกสารการสอนแบบ e-learning ใหน้กัศึกษาไดอ้่านทบทวนหรือฟังบรรยายซ ้า  

- จดัท า web board  ให้นกัศึกษาเขา้มาซักถามขอ้สงสัยและร่วมกนัตอบค าถามจากอาจารยแ์ละเพ่ือนร่วม

ชั้น 

- จดัใหมี้ส่งการทดลองในคาบ และการน าเสนอ อภิปรายการทดลอง ทุกคร้ังท่ีท าการทดลองเสร็จ  

4. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนักศึกษาในรายวชิา 
   สัมภาษณ์นกัศึกษา ...................................................................... 
   การสังเกตพฤติกรรมนกัศึกษา……………………………………. 
   การตรวจสอบการใหค้ะแนนและประเมินผลการเรียนรู้ของนกัศึกษา............................ 
   การประเมินความรู้รวบยอดโดยการทดสอบ................................................................ 
   รายงานผลการเกบ็ขอ้มูลเก่ียวกบัผลสมัฤทธ์ิการเรียนรู้ในแต่ละดา้น............................. 
   แบบส ารวจ/แบบสอบถาม............................................................ 

 อ่ืนๆ ระบุท าการทวนสอบผลสมัฤทธ์ิของนกัศึกษาโดยคณะกรรมการก ากบัมาตรฐานวิชาการ(ภายนอก)
สาขาวิชาวิศวกรรมชีวการแพทย ์ในการพิจารณาการจดัท ามคอ.3 การประเมินผลการเรียนรู้และผลสัมฤทธ์ิของ
นกัศึกษาเปรียบเทียบกบั Crriculum Mapping รายวิชาในมคอ.2 

 

5. การด าเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวชิา 
จากผลการประเมิน และทวนสอบผลสมัฤทธ์ิประสิทธิผลรายวิชา ไดมี้การวางแผนการปรับปรุงการสอน

และรายละเอียดรายวิชา เพ่ือใหเ้กิดคุณภาพมากข้ึน โดยปรับปรุงการสอนรายวิชาในทุกภาคการศึกษา หรือตาม
ขอ้เสนอแนะและผลการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิตามขอ้ 4 


