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รายละเอียดของรายวิชา
วิทยาลัย/คณะ วิทยาลัยวิศวกรรมศาสตร์   ภาควิชา ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล
หลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ฉบับปี พ.ศ. 2564
หมวดที่ 1  ข้อมูลทั่วไป
	MEN310
	
	ชื่อวิชาภาษาไทยกลศาสตร์เครื่องจักรกล      
	3
	(3-0-6)


	
	
	(ชื่อวิชาภาษาอังกฤษ) (Mechanics of Machinery)
	
	

	วิชาบังคับร่วม
	
	-
	
	

	วิชาบังคับก่อน
	
	MEN 221กลศาสตร์วิศวกรรม( Engineering Mechanic)
	
	

	ภาคการศึกษา
	
	2/2567
	
	

	กลุ่ม
	
	01
	
	

	ประเภทของวิชา
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	วิชาปรับพื้นฐาน
	
	

	
	
	วิชาศึกษาทั่วไป
	
	

	
	
	วิชาเฉพาะ
	
	

	
	
	วิชาเลือกเสรี
	
	

	อาจารย์ผู้รับผิดชอบ
	อ. สุวัฒน์ พิพิธวณิชธรรม  
	
	อาจารย์ประจำ
	
	

	อาจารย์ผู้สอน
	อ. สุวัฒน์ พิพิธวณิชธรรม  
	
[image: image1]
	อาจารย์ประจำ
	
	อาจารย์พิเศษ

	สถานที่สอน
	
	
	ในที่ตั้ง
	
	นอกที่ตั้ง

	วันที่จัดทำ
	3 มกราคม 2568
	
	
	
	


หมวดที่ 2 วัตถุประสงค์ของรายวิชาและส่วนประกอบของรายวิชา
1.
วัตถุประสงค์ของรายวิชา 

1)  มีความรู้เบื้องต้นในด้านการออกแบบกลไก และอุปกรณ์ต่าง ๆ เช่น
 อุปกรณ์ส่งกำลังทางกล, อุปกรณ์บังคับการเคลื่อนที่, ต้นกำลังขับเคลื่อนกลไก            


2)  รู้จักกลไกก้านเบื้องต้นในแบบต่างๆ และคาดการณ์การทำงานของกลไกที่พบได้
3)  มีแนวทางในการออกแบบกลไกให้สามารถทำงานหรือเคลื่อนที่ชิ้นส่วนไปในตำแหน่งต่างๆที่ต้องการ โดยยังไม่คำนึงถึงความแข็งแรงของชิ้นส่วน
4)  สามารถเขียนสมการในการหาความสัมพันธ์ ของกลไกเบื้องต้น
5)  สร้างความคุ้นเคยและทักษะเบื้องต้นในการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เพื่อการคำนวณหา
 ตำแหน่ง, ความเร็ว,ความเร่ง เชิงเส้นและเชิงมุมของชิ้นส่วนต่าง ๆ
6) มีความรู้เบื้องต้นในการถ่วงสมดุลชิ้นส่วนที่หมุนรอบจุดคงที่

2.
คำอธิบายรายวิชา 
 
การวิเคราะห์ความเร็วและความเร่ง การวิเคราะห์คิเนแมติกส์และแรงพลศาสตร์ของเครื่องมือทางกล กลไกข้อต่อ ชุดเฟืองและระบบทางกล การสมดุลของมวลหมุนและเคลื่อนที่แบบสลับ
 (ตามที่ระบุไว้ในรายละเอียดหลักสูตร มคอ. 2)
3.
จำนวนชั่วโมงต่อสัปดาห์ที่อาจารย์ให้คำปรึกษาและแนะนำทางวิชาการแก่นักศึกษา
มี .......3........ชั่วโมง/สัปดาห์




e-mail :……………………………….








Facebook :……………………………








Line : MEN310 เทอม2/67


                                                                                              อื่น ๆ..googleClassroom                
4. ผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา (Course Learning Outcomes: CLOs):
    (สำหรับหลักสูตรที่ใช้ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร พ.ศ. 2565 เท่านั้น) 


CLO 1. อธิบาย อุปกรณ์ และกลไกต่าง ๆ
CLO 2. เชื่อมโยง ความสัมพันธ์ รูปแบบกลไก กับเวกเตอร์เพื่อวิเคราะห์
CLO 3. วิเคราะห์ ตำแหน่ง ความเร็วความเร่ง นำไปสู่แรงกระทำ และ แก้ไขการเสียสมดุล
CLO 4. ประยุกต์ออกแบบกลไกให้ทำงานที่ต้องการ 
CLO 5. ความรับผิดชอบ 
หมวดที่ 3  การพัฒนาผลการเรียนรู้ของนักศึกษา
การพัฒนาผลการเรียนรู้รายวิชาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละด้านที่มุ่งหวัง   มีดังต่อไปนี้
1.
ความรู้ 
	(CLOs)
	สาระผลลัพธ์การเรียนรู้รายวิชา 
	วิธีการสอน
	วิธีการประเมินผล

	 1

 
	อธิบาย อุปกรณ์ และกลไกต่าง ๆ
	· บรรยาย 
· ประกอบอุปกรณ์สาธิต
· ประกอบภาพ
· ประกอบภาพเคลื่อนไหว

	· สอบกลางภาค สอบปลายภาค ด้วยข้อสอบ


	2
	เชื่อมโยง ความสัมพันธ์ รูปแบบกลไก กับเวกเตอร์เพื่อวิเคราะห์
	· บรรยาย 
· สาธิตตัวอย่าง
· มอบหมายการบ้าน
	·  สอบกลางภาค สอบปลายภาค ด้วยข้อสอบ
· สอบปากเปล่า
· ประเมินจากการทำ โครงงาน

	3
	วิเคราะห์ ตำแหน่ง ความเร็วความเร่ง นำไปสู่แรงกระทำ และ แก้ไขการเสียสมดุล
	· บรรยาย 
· สาธิตตัวอย่าง
· มอบหมายการบ้าน
	· สอบกลางภาค สอบปลายภาค ด้วยข้อสอบ
· สอบปากเปล่า
· ประเมินจากการทำ โครงงาน


2.
ทักษะ
	(CLOs)
	สาระผลลัพธ์การเรียนรู้รายวิชา 
	วิธีการสอน
	วิธีการประเมินผล

	2
	เชื่อมโยง ความสัมพันธ์ รูปแบบกลไก กับเวกเตอร์เพื่อวิเคราะห์
	· มอบหมายการบ้าน
· ทำโครงงาน
	· สอบปากเปล่า
· ประเมินจากการทำการบ้าน
·  ประเมินจากโครงงาน

	3
	วิเคราะห์ ตำแหน่ง ความเร็วความเร่ง นำไปสู่แรงกระทำ และ แก้ไขการเสียสมดุล
	· สาธิตการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์
· มอบหมายการบ้าน
	· สอบปลายภาค
· ประเมินจากการทำการบ้าน
· ประเมินจากการทำ โครงงาน

	4
	ประยุกต์ออกแบบกลไกให้ทำงานที่ต้องการ
	· ทำโครงงาน
	· โครงงาน


3.
จริยธรรม
	(CLOs)
	สาระผลลัพธ์การเรียนรู้รายวิชา 
	วิธีการสอน
	วิธีการประเมินผล

	5
	ความรับผิดชอบ
	· ตัวอย่าง เข้าบรรยายและเลิก ตามเวลา
· มอบหมายงาน
	· สังเกตพฤติกรรมการส่งงานจะต้องเป็นไปตามกำหนดเวลา เพื่อฝึกให้นักศึกษารับผิดชอบต่องาน สามารถทำงานร่วมกัน กับผู้อื่นและมีความตรงต่อเวลา


4.
ลักษณะบุคคล
	(CLOs)
	สาระผลลัพธ์การเรียนรู้รายวิชา 
	วิธีการสอน
	วิธีการประเมินผล

	3
	วิเคราะห์ ตำแหน่ง ความเร็วความเร่ง นำไปสู่แรงกระทำ และ แก้ไขการเสียสมดุล
	· สาธิตการใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์
· มอบหมายการบ้าน
	· สอบย่อย
· ประเมินจากส่งงานหลัก
· ประเมินจากการทำ โครงงาน

	5
	ความรับผิดชอบ ฯ
	· มอบหมายงานให้ส่งตามระยะเวลาที่กำหนด
	· สังเกตพฤติกรรมและการส่งงาน
· ประเมินและให้คะแนนจากงานที่มอบหมาย


(การพัฒนาผลการเรียนรู้ในมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละด้านที่มุ่งหวัง ซึ่งต้องสอดคล้องกับที่ระบุไว้ในแผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบต่อมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) ตามที่กำหนดในรายละเอียดของหลักสูตร  โดยมาตรฐานการเรียนรู้แต่ละด้าน)
หมวดที่ 4  แผนการสอนและการประเมินผล
1.
แผนการสอน
	สัปดาห์ที่
	หัวข้อ/รายละเอียด
	กิจกรรมการเรียนการสอน
และสื่อที่ใช้
	จำนวนชั่วโมง
	ผู้สอน

	1
	แนะนำขั้นตอนการออกแบบเครื่อง
จักรกล Mechanisms and Machines

Applications of Kinematics

The Design Process
	บรรยายประกอบเอกสารแนะนำ Maple V
มอบหมายงาน

	3
	อ.สุวัฒน์

	2
	Mobility , Links, Joints and Kinematic Chains, , Mechanisms and Structures, Number Synthesis, Linkage
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	3
	, Linkage Transformation
, Intermittent Motion , Inversion , The Grashof Condition  
The Fundamental Law of Gearing

Gear Types
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
 
	3
	อ.สุวัฒน์

	4
	Simple & Compound Gear Trains 

An Algorithm for the Design of Compound Gear Trains

หัดใช้ คำสั่ง Maple
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	5
	Function, Path, and Motion Generation.
Limiting Conditions. 
Position Synthesis
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	6
	Cam Terminology

SVAJ Diagrams
Design—Choosing SVAJ Functions 

Critical Path Motion (CPM).
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน

	3
	อ.สุวัฒน์

	7
	Pressure Angle and Radius of Curvature

	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	8
	Coupler Curves
straight-line Mechanisms
Dwell Mechanisms
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	9
	Position and Displacement

Vector Loop Equation
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	10
	Analytical Solutions for Velocity Analysis
Analytical Solutions for Acceleration Analysis

Coriolis Acceleration, Jerk
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	11
	Centrodes , Cusps

Analysis slip v, a mechanism

Coriolis Acceleration, Jerk

 Position Motion Generation 

Synthesis for a Specified Fixed Pivot Location

	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน

	3
	อ.สุวัฒน์

	12
	Synthesis for a Specified Moving Pivot Location

	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	13
	dynamics force analysis of mechanical devices
	บรรยายประกอบเอกสาร,ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	14
	Balancing of rotating and reciprocating mass.
	บรรยายประกอบเอกสาร.ทำโจทย์
มอบหมายงาน
	3
	อ.สุวัฒน์

	15
	ทบทวน 
	ทำ ข้อสอบเก่าให้ดู
	3
	อ.สุวัฒน์

	รวม
	
	


(ระบุหัวข้อ/รายละเอียด สัปดาห์ที่สอน จำนวนชั่วโมงการสอน (ซึ่งต้องสอดคล้องกับจำนวนหน่วยกิต) กิจกรรมการเรียนการสอนและสื่อที่ใช้ รวมทั้งอาจารย์ผู้สอน ในแต่ละหัวข้อ/รายละเอียดของรายวิชา)
2.
แผนการประเมินผลการเรียนรู้
	ผลการเรียนรู้
PLOs/CLOs
	วิธีการประเมินผลการเรียนรู้
	สัปดาห์ที่ประเมิน
	สัดส่วนของการประเมินผล

	1/1, 1/2,1/3, 2/2, 2/3
	สอบกลางภาค
สอบปลายภาค
สอบปากเปล่า 2 ครั้ง
สอบย่อย 2 ครั้ง
	8

17
ควรก่อนการสอบ
ตลอดภาคการศึกษา
	20 %

30 %
10 %
10 %

	2/3, 2/4, 4/3
	   งานส่งหลัก 2 งาน
รายงานกรณีศึกษา    
ประเมินจากการทำ โครงงาน
	ตลอดภาคการศึกษา
	8 %

3 %
9 %

	3/5, 4/5 
	บรรยากาศการเรียน และคำถามจากผู้เรียน
งานที่ทำส่ง ทั้งในห้องและนอกห้อง
	ตลอดภาคการศึกษา
	10%


3.
ความสอดคล้อง Course Learning Outcome (CLOs) กับผลลัพธ์การเรียนรู้
       (สำหรับหลักสูตรที่ใช้ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร พ.ศ. 2565 เท่านั้น)
	CLOs3
	1.ความรู้
	2.ทักษะ
	3.จริยธรรม
	4.ลักษณะบุคคล

	
	1/1
	1/2
	1/3
	2/2
	2/3
	2/4
	3/5
	4/3
	4/5

	CLO 1 อธิบาย อุปกรณ์ และกลไกต่าง ๆ
	(
	
	
	
	
	
	
	
	

	CLO 2 เชื่อมโยง ความสัมพันธ์
	
	(
	
	(
	
	
	
	
	

	CLO 3 วิเคราะห์
	
	
	(
	
	(
	
	
	(
	

	CLO 4 ประยุกต์
	
	
	
	
	
	(
	
	
	

	CLO 5. ความรับผิดชอบ ฯ
	
	
	
	
	
	
	(
	
	(

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


 (ระบุ CLO ในแต่ละข้อที่สอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้)
หมวดที่ 5 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน
1.
ตำราและเอกสารหลัก

· เอกสารประกอบการสอน วิชา MEN 310 แปลและปรับแต่งโดย อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา สามารถ ดาวน์โหลดได้ จาก Google classroom
· R. L. Norton: Design of Machinery, McGraw-Hill, 1992 
 (ระบุตำราและเอกสารหลักที่ใช้ในการเรียนการสอน)
2.
เอกสารและข้อมูลสำคัญ

 VDOสาธิต, รูป และ VDO การสอนใน Google Class room.......................
 Soft ware  ตามที่ระบุ.......................................................

(ระบุหนังสือ  วารสาร  รายงาน สื่ออิเล็กทรอนิกส์ เว็บไซด์  กฎระเบียบต่างๆ โปรแกรมคอมพิวเตอร์และแหล่งอ้างอิงที่สำคัญอื่นๆ ซึ่งนักศึกษาจำเป็นต้องศึกษาเพิ่มเติม)
3.
เอกสารและข้อมูลแนะนำ

คู่มือ การใช้ Soft ware และE-bookจัดส่ง ทาง Line หรือ Google Class Room......................
 (ระบุหนังสือ  วารสาร  รายงาน สื่ออิเล็กทรอนิกส์ เว็บไซด์  กฎระเบียบต่างๆ โปรแกรมคอมพิวเตอร์และแหล่งอ้างอิงที่สำคัญอื่นๆ ซึ่งนักศึกษาควรศึกษาเพิ่มเติม)
หมวดที่ 6 การประเมินและปรับปรุงการดำเนินการของรายวิชา
1. กลยุทธ์การประเมินประสิทธิผลกระบวนวิชาโดยน      นักศึกษา
(
การประเมินประสิทธิภาพการสอนโดยนักศึกษา
(
แบบประเมินกระบวนวิชา
(
การสนทนากลุ่มระหว่างผู้สอนและผู้เรียน
(
การสะท้อนคิด จากพฤติกรรมของผู้เรียน
(
ข้อเสนอแนะผ่านช่องทางออนไลน์ ที่อาจารย์ผู้สอนได้จัดทำเป็นช่องทางการสื่อสารกับนักศึกษา
(
อื่นๆ (ระบุ) ................................
2. กลยุทธ์การประเมินการจัดการเรียนรู้
(
แบบประเมินผู้สอน
(
สะท้อนโดยนักศึกษา
(
ผลการสอบ
(
การทวนสอบผลประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้
(
การประเมินโดยคณะกรรมการกำกับมาตรฐานวิชาการ
(
การสังเกตการณ์สอนของผู้ร่วมทีมการสอน
(
อื่นๆ (ระบุ) ................................
3. กลไกการปรับปรุงการจัดการเรียนรู้
(
สัมมนาการจัดการเรียนการสอน
(
การวิจัยในและนอกชั้นเรียน
(
อื่นๆ (ระบุ) หลังจาก จัดทำ มคอ5. ปรับแผน หรือ หาแนวทางใหม่
4. กระบวนการทวนสอบผลลัพธ์การเรียนรู้ของกระบวนวิชาของนักศึกษา
(
มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผลการประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้ของนักศึกษา โดยตรวจสอบข้อสอบรายงาน วิธีการให้คะแนนสอบ และการให้คะแนนพฤติกรรม
(
การทวนสอบการให้คะแนนการตรวจผลงานของนักศึกษาโดยกรรมการประจำภาควิชาและคณะ
(
การทวนสอบการให้คะแนนจากการสุ่มตรวจผลงานของนักศึกษาโดยอาจารย์ หรือผู้ทรงคุณวุฒิอื่น ๆ 
ที่ไม่ใช่อาจารย์ประจำหลักสูตร
(
อื่นๆ (ระบุ) ................................
5. การดำเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของกระบวนวิชา
(
ปรับปรุงกระบวนวิชาในแต่ละปี ตามข้อเสนอแนะและผลการทวนสอบตามข้อ 4

· ปรับปรุงกระบวนวิชาในแต่ละปี ตามผลการประเมินผู้สอนโดยนักศึกษา
(
อื่น ๆ (ระบุ) จัดทำ มคอ5 และจัดทำ ประกันคุณภาพ จึงปรับแผน หรือ หาแนวทางใหม่.
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